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World Class ROBOTIC Solutions!

....Inspeccion y Clasificacion de Catodos

Valor Agregado: Ejemplos:

= Disminuye el stock de citodos en planta = [nspeccidn visual de catodos
= Disminuye los costos operacionales = Separacién de catodos

= [Disminuye riesgos de accidentes = 3 allernativas de aplicacién

= Disminuye los remanejos en planta

Metodologia:

El Sistema Robotico esta disefiado para tomar los
catodos directamente desde |a linea de transporte
para realizar una inspeccion, ya sea asislida por
personal o automatizada con manejo de vision. Luego
de dicha inspeccion son separados de acuerdo a los
niveles de calidad predefinidos, desde donde los
puede tomar una grua horquilla o ser transportados
por cadena a su disposicion final de embargue. Trabaja
enclavado con la Stripping Machine lo cual permite
adecuar tiempos y velocidades.

Situacion Actual

Rokot KR 180 - 2 PA Configuraciones:
Por comparacion. El analisis automatizado de la
superficie por manejo de imagen es un opcional,

o Inspeccién par Operador
) Automatizado

Foto 2
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