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- ... Manejo de Catodos en Electro-Obtencion

Valor Agregado: Ejemplos:

= Digminuye Bempa de rabaje, aumenta la = Baposicitn de Catodos en 154
productividad * Reposicion en KIDD

* Evita al frabajo pesado y peligroso para las = Manejo de Célodos rechazados en KIDD

empleadas
* Evila los espacios vacios an la siembra da placas
bases

Metodologia:

La solucion robotica es eguipada con un gipper para
levantar, mover y dejar tode tipe de catodos en su
area de frabajo. El gipper toma al catada por su bama
superiar, preferentementz, lo cual pemmite trabajar en
areas pequenas. el cual aumenta la canfidad de
labores gue puede realizar. Con los sensaras y su
sisterna de comunicacian. éste puedes trabajar con
todas las maguinas despegadoras automaticas, cama
154, KIDD, Cutokumpu, etc., enclavandose con

Rabet KR 210 cualguiera de ellas v realizando un trabajo
camplatamenta en awtomatico. Cualquiara sea su
Lay-0ul, tenemos una solucién para su planta.
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